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湖南石油化工职业技术学院无人机应用技术专业技能考核标准 

一、专业名称及适用对象 
1．专业名称 

专业名称：无人机应用技术专业（560610） 

2．适用对象 

高职全日制在籍毕业年级学生。 

二、考核目标 

（一）工作目标 

通过专业技能考核，促进高职院校规范“无人机应用技术”专业办学条件，强化教学

过程中对专业技能和职业能力的培养，引导专业教学内容对接职业岗位能力的教学改革，

从而提高人才培养质量； 

（二）专业目标 

通过专业技能考核，使“无人机应用技术”专业的学生具备准确选择、使用常用的无

人机组装工具的能力；测试学生进行常用电子元器焊接能力；测试学生无人机模拟操作的

技能；测试学生进行无人机多旋翼、安装调试技能；测试学生无人机航空飞行能力；测试

学生无人机维修方案策划能力、故障诊断与排除能力、性能检测与调整能力等。 

（三）素养目标 

通过专业技能考核，促使学生形成安全生产意识，加强环境卫生观念，提高团队协作

能力，养成职业操守习惯，逐步培养有道德、有理想、守纪律、爱集体的高技能应用型人

才。 

三、考核内容 
无人机应用技术专业技能考核内容包括无人机专业基础技能和岗位核心技能两个组

成部分，具体组成如下表: 
 



2

 

(一）专业基本技能 

模块一  无人机模拟操控技术 

1．无人机模拟飞行操作 

基本要求： 

（1） 技能要求 

根据相关标准，按步骤进行调试，能正确选择和使用模拟器，对模拟器的功能及参数

进行调整，使之达到要求，并能顺利的进行无人机的模拟操作。  

根据相关标准，模拟飞行无人机。模拟飞行无人机包括多旋翼为人间和固定翼无人机，

主要实训操作包括：悬停练习，模拟单通道练习，模拟双通道练习，平移练习，45°平移

练习，八位悬停练习，八字飞行技能练习，水平 8字航点练习等。 

其中，以 AOPA考试要求为指导方向，要求能熟练操作八字飞行技能和水平 8字航点。 

（2）素养要求 

操作时严格遵守课堂纪律，以航空飞行的标准为依据。进行模拟训练时，做到目不离

飞机，手不离摇杆，不干扰他人，不被他人干扰，做到飞机稳定起降。 

（3）测试方式：由组考机构随机抽取该项目下的一套试题进行测试；被测学生在规

定的时间内个人独立完成该项目。  

（4）测试时间：60分钟。 
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模块二无人机电子电路焊接 

1．无人机电路焊接基本操作 

基本要求： 

（1）技能要求 

①按照系统技术参数和 GJB 5433-2005 《无人机系统通用要求》、GJB 260-1997

《无人机电气系统通用规范》、Q/T GYEV-2015《中国无人机通用技术标准》，合理设计无人

机分电板布置图，电器元件的图形符号和文字符号正确。 

②根据系统技术参数，列出系统所需元件清单。 

③从考场提供的元器件中合理选择系统元器件； 

④完成元器件的安装、系统接线。安装的元器件位置整齐、合理、紧固；布线进线

槽、美观，接线端加编码套管，接点无毛刺，符合工艺要求。 

（2）素养要求 

操作时必须穿戴劳动防护用品。工具仪表摆放规范整齐，仪表完好无损。符合企业

基本的 6S（整理、整顿、清扫、清洁、素养、安全）管理要求，及时清扫杂物、保持工作

台面清洁，能事前进行接地检查， 遵守安全用电规范。 

符合企业基本的质量常识和管理要求。能进行工具器件的选择准备和有效性确认，

器件工具搬运、摆放等符合产品防护要求。 

符合企业维修电工的基本素养要求，体现良好的工作习惯。 

（3）测试方式：由组考机构随机抽取该项目下的一套试题进行测试；被测学生在规

定的时间内个人独立完成该项目。  

（4）测试时间：120分钟。 

(二）岗位核心技能 

模块一  无人机组装与调试 

1．多旋翼无人机组装与调试 

基本要求： 

（1）技能要求 
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能正确使用常用无人机组装仪器和工具，能够正确组装出四旋翼的整体机架、能够

正确锡焊焊接飞控电路，能够准确进行飞控和电子调速器调试，能够完成按步骤进行自驾

仪的初始化设置。 

（2）素养要求 

操作时必须穿戴劳动防护用品。工具仪表摆放规范整齐，仪表完好无损。符合企业

基本的 6S（整理、整顿、清扫、清洁、素养、安全）管理要求，及时清扫杂物、保持工作

台面清洁，能事前进行接地检查， 遵守安全用电规范。 

符合企业基本的质量常识和管理要求。能进行工具器件的选择准备和有效性确认，

器件工具搬运、摆放等符合产品防护要求。 

符合企业无人机维修工的基本素养要求，体现良好的工作习惯。 

（3）测试方式：由组考机构随机抽取该项目下的一套试题进行测试；被测学生在规

定的时间内个人独立完成该项目。  

（4）测试时间:180分钟 

2．固定翼无人机组装与调试 

（1）技能要求 

要求学生能正确使用常用电工仪器仪表和工具；能正确组装固定翼无人机外形；完

成固定翼无人机动力系统的安装；能完成固定翼无人机控制系统的安装; 能正确调试固定

翼无人动力系统； 

（2）素养要求 

操作时必须穿戴劳动防护用品。工具仪表摆放规范整齐，仪表完好无损。符合企业

基本的 6S（整理、整顿、清扫、清洁、素养、安全）管理要求，及时清扫杂物、保持工作

台面清洁，能事前进行接地检查， 遵守安全用电规范。 

符合企业基本的质量常识和管理要求。能进行工具器件的选择准备和有效性确认，

器件工具搬运、摆放等符合产品防护要求。 

符合企业无人机维修工的基本素养要求，体现良好的工作习惯。 

（3）测试方式：由组考机构随机抽取该项目下的一套试题进行测试；被测学生在规

定的时间内个人独立完成该项目。  

（4）测试时间:180分钟
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模块二 无人机航空飞行 

1．无人机航空飞行操作 

（1）技能要求： 

按照国家、行业、企业标准飞行多旋翼无人机，要求学生严格执行飞行岗位标

准，要求学生能在 GPS模式下稳定飞行，要求学生能在姿态模式下稳定飞行，要求

学生能在手动模式下稳定飞行，要求学生能在不同的天气条件下进行稳定飞行，考

核无人机悬停练习，模拟单通道练习，模拟双通道练习，平移练习，45°平移练习，

八位悬停练习，八字飞行技能练习，水平 8字航点练习等。 

（2）素养要求 

操作时严格遵守课堂纪律，以航空飞行的标准为依据。进行飞行实训时，做到

目不离飞机，手不离摇杆，不干扰他人，不被他人干扰，做到飞机稳定起降。 

（3）测试方式：由组考机构随机抽取该项目下的一套试题进行测试；被测学生

在规定的时间内个人独立完成该项目。   

（4）测试时间:60分钟 

 

四、评价标准 

1.“无人机应用技术”专业技能考核，分过程考核、结果考核、素质考核三个

部分，以100分制记分，职业素养与操作规范占该项目总分的20%。结果考核占该总

分的80%。。其中素质考核中，安全事故为否决项不配分，即一但发生安全事故，该

项技能考核成绩为零分。 

2.为了减少主观因素扣分把握的误差，单次最大扣分不大于10分。 

3.分步骤或项目配分的，不出现负分，即单步或单项扣分扣完为止。 

4.职业素养与操作规范、结果考核均需合格，总成绩评定为合格。 

各项目评价标准分别见表1至表6。 
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表 1： 无人机模拟飞行操作价标准 

考核项目 内容 配分 考核点 得分 备注 

工作前

准备 

 
15 

清点器件、教材、遥控器，并摆放整齐。 

穿戴好劳动防护用品。 

   
 

职 业 素

养 与

 操 作

规 范 （40 

分） 

6S 规

范 

 
 

25 

操作过程中及作业完成后，保持工具、设备等摆放

整齐。 

具有安全飞行意识，操作符合规范要求。 

  

 

 

 

 

 

 

 

 
模 拟 飞

行 操 作（

60 分） 

 

 

 

 
 
 

 

 

调模拟

飞行 
 
 

 

 

 

 
 

 
 

 

 

 

60 

1、选择合适飞行场地，飞行模式。 

2、选择姿态飞行模式，遥控器其余开关全部推至最

上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆（油门）在最

低位置。 

3、启动： 

①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无人机电源。 

②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无人机，然

后将摇杆推回初始位置，油门推至中间最低位置； 

③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，无人机

即将飞离地面，可多推油门，让无人机迅速离地。 

④无人机离地后达到理想位置，然后保持油门杆在该

位置不变。 

⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面时，将油

门杆迅速拉至最低位置。 

⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控器 

  

 

 

 

异常情况 

  

 

 

扣分 

1、调试后，无人机不能正常飞行，扣10分； 

2、飞行中，未严格遵守飞行操作规范，扣5 

分/次（处； 

3、飞行过程中出现炸机情况，总分计零分。 

  

工时 60分钟   

合计 
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表 2：无人机电路焊接基本操作评价标准 
 

评价内容 
 

配分 
 

考核点 

工 作

前  

准备 

 

10 
清点系统文件、器件、仪表、电工工具、电动机等，并测试器件好

坏。穿戴好劳动防护用品。 

操作过程中及作业完成后，保持工具、仪表、元器件、设备等摆放

整齐； 

操作过程中无不文明行为、具有良好的职业操守，独立完成考核内

容、合理解决突发事件； 

具有安全用电意识，操作符合规范要求； 

 

 

职业素

养与 

操作规

范（20 

分） 

6S 规范  

 

 
10 

作业完成后清理、清扫工作现场。 

  

技 术

文 档（答

题纸） 

 
 

20 

元器件选择合理； 

无人机接线图绘制正确、合理； 

 

   元器件布置合理整齐、匀称、合理，安装牢固； 

 

 

作品 

（80 

分） 

 

元 器

件 布

置 安

装  

 
 

20 

导线进线槽、线槽进出线整齐美观； 

接点牢固、接点处裸露导线长度合适、无毛刺； 

套管、标号符合工艺要求。 

 

  

安 装

工 艺、操

作规范 

 
 

15 

导线必须沿线槽内走线，接触器外部不允许有直接连接的导线，

线槽出线应整齐美观。 

元器件引脚和焊盘浸润良好，无虚焊、空洞或堆焊现象。 

焊点圆润、有光泽、大小均匀。 

线路连接、套管、标号符合工艺要求应符合工艺要求。 

 
  

功能指标 
 

25 
并按正确的流程完成锡焊焊接，通电正常工作， 

各项功能完好。 

 

 

异常情

况 

  

 

 

扣分 

1、安装调试过程中出现元件、电路板烧毁/ 冒烟/爆裂等异常情

况，扣5 分/个（处；  

2、安装调试过程中出现仪表、工具烧毁等异常情况，扣10 分

/个（处； 

3、安装调试过程中出现破坏性严重安全事故，总分计零分。 

 

工时 120分钟 
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表3：多旋翼无人机组装与调试评价标准 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

工作

前准

备 

 
15 

清点器件、仪表、焊接工具、仪表，并摆放整

齐。 

穿戴好防护用品。 

   
 

职 业 素

养 与 操

作规 范（20 
分） 

6S 规
范 

 
 

15 

操作过程中及作业完成后，保持工具、仪表、元器件、

设备等摆放整齐。 

具有安全用电意识，操作符合规范要求。 

作业完成后清理、清扫工作现场。 

  

 

 

 

 

 

组装 

 

 

 

 

 
45 

四旋翼组装要求符合标准及要求： 

1、机架组装要符合常规布局的要求。 

2、对飞控的安装在整个飞机的中心位置。 

3、与飞控连接的GPS、安全开关、分电板、电
调信号线插接正确并固定到合适位置。 
4、外置GPS、安全开关、分电板线路、电调信
号线分布合理美观。 

5、电调与电机的线路分布合理、美观。 

6、电调与分电板的焊接要做到，焊盘浸润良

好，无虚焊、空洞或堆焊现象，焊点圆润、

有光泽、大小均匀。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 
作 品 （80 
分） 

 
 

调试 

 
 

25 

1、遥控器与接收机对频正确。 
2、遥控器模式、各通道设置正确。 
3、电调校准正确 

4、按步骤进行对飞控的初始化设置正确。 

  

 

 

 

异常情况 

  

 

 

扣分 

1、飞机不解锁；  

2、飞机不能正常修正； 

3、飞机不能正常起飞； 

4、组装过程操作不当； 

5、遥控飞行时，飞机不能进行灵活做出反应。 

  

工时 180 分钟   

合计 
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表4 固定翼无人机组装与调试评价标准 

考核项目 内容 配分 考核点 得分 备注 

工作

前准

备 

 
15 

清点器件、仪表、焊接工具、仪表，并摆放

整齐。 

穿戴好防护用品。 

   
 

职 业 素

养 与 操

作规 范 （2 
分） 

6S 规
范 

 
 

15 

操作过程中及作业完成后，保持工具、仪表、元器

件、设备等摆放整齐。 

具有安全用电意识，操作符合规范要求。 

作业完成后清理、清扫工作现场。 

  

 

 

 

 

 

组装 

 

 

 

 

 
45 

1、机身组装要符合常规布局的要求。 
2、机身各部分连接牢固 

3、合理分布各机载设备确定飞机重心位置。 

4、将副翼舵机、方向舵机、升降舵机与接
收机正确连接。 
5、将电机、电调、接收机正确连接。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 
作 品 （70 
分） 

 
 

调试 

 
 

25 

1、遥控器与接收机对频正确。 
2、遥控器模式、各通道设置正确。 
3、电调校准正确 

4、不上桨时，给飞机通电，将飞机各舵面

进行机械调平。 

5、不上桨时，给飞机通电，看电机转向是

否正确、舵机是否有堵转现象。 

  

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落。 

  

工时 180 分钟   

合计 
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表5 ： 无人机航空飞行评价标准 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 
20 

1、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 
25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 
飞 行 操

作（80 分） 

 
 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 
 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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五、抽考方式 

所有模块全部是现场操作考核，以过程考核与考核结果相结合按照一定的比例

评分，以本专业在校人数为单位，随机抽 10 人参加考试，按参考人数总数的 2%、

20%、10%、40%分别参加模块一、模块二、模块三、模块四的考核。每位参考学生只

参加一个模块的一道试题考试，具体学生考核的模块和试题随机抽取。 

1.考试模块抽取方式。学生参加考试的考试模块抽签随机产生。 

2.学生考场号和工位号抽取方式。考生由工作人员按考试模块统一带到相应场

地，随机抽取考场号和工位号并签字确认。抽签后考生按考场号到相应的场地室侯

考，由工作人员核实考生身份后统一带领进入考场。 

3.考试试题抽取方式。考试试题由学校工作组随机抽取，考前半小时学校专家

组从四个模块试题库中分别抽取 A、B、C、D中的 1道试题，按考场试卷发放示意图

发放到考试机位，确保相邻学生的考试试卷不同。 

 

六、附录 
 

1.相关规范与技术标准，以无人机设计手册为准。
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湖南石油化工职业技术学院无人机应用技术专业技能考核

题库 

无人机应用技术专业以校企合作、工学结合为切入点，以培养学生就业竞争

能力和职业发展能力为目标，根据专业人才培养方案与无人机行业应用能力的要

求，参照AOPA相关的职业资格标准，确定了本专业就业面向为无人机操控师、无

人机检测维修员等三个职业岗位，校企共同构建了符合学生职业能力发展和企业

岗位要求的考核题库。 

本题库主要分专业基础技能和岗位核技能两个方面，包括无人机模拟操控、

无人机电子电路焊接、无人机组装与调试、无人机航空飞行等4个模块，5个项目，

共50道题，内容覆盖了选择、使用常用的无人机组装工具、无人机模拟操作、常

用电子元器焊接、无人机（多旋翼、固定翼、直升机）安装调试、无人机故障分

析与处理、无人机航空飞行等方面，测试学生以上技能的同时对其在实际操作过

程中所表现出来的职业素养进行综合评价。 

一、无人机模拟操控技术模块 

1-1：无人机模拟飞行操作（对尾） 

（1）任务描述 

模拟器是帮助初学者培养正确的打舵方向和打舵时机的一种电脑模拟软件。

要求学生能够独立完成模拟器的调试，以及在姿态模式，采用对尾飞行，飞行高

度为 2m，按如下路线进行匀速飞行 1-2-3-4-1， 

飞行过程中，无人机在 1 点悬停，保持飞行高度 2m 不变，时间 10s；飞行

过程中操作副翼舵面，保持速度均匀缓慢，高度不变，每个点悬停 10s； 

注：对尾飞行，就是机尾对人飞行。 
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（2）实施条件 

考点提供的设备清单 
序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7比例通道  1台 根据考生实际情况 

2 电脑 
凤凰模拟飞行

软件 
 1台 预装相关编程软件 

3 加密狗 天地飞模拟器  1个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得分 备注 

工作前

准备 

15 
清点器件、教材、遥控器，并摆放整齐。 

穿戴好劳动防护用品。 
  职 业 素

养 与操

作规 范

（20 分） 
6S 规

范 

 

20 

操作过程中及作业完成后，保持工具、设备等摆放

整齐。 

具有安全飞行意识，操作符合规范要求。 

  

模 拟 器

调 试 、

飞 行 操

作（80 分） 

调试 65 

1、选择凤凰模拟飞行软件； 

2、将遥控器，代表“副升油方”四个飞行

摇杆归正； 

3、分别对“副升油方”四个通道进行调试； 

4、试飞，判断调试效果； 

5、若误差较大，影响飞行，重新调试。 

6、按照飞行路线进行飞行。 

  

异常情况  扣分 

1、不能独立完成调试，不得分； 

2、调试中，部分内容未完成，扣10/项； 

3、调试后，无人机不能正常飞行，扣10分。 

4、发生炸机情况，按零分处理。 

  

工时 60 分钟   

合计   
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1-2：无人机模拟飞行操作（对头） 

（1）任务描述 

模拟器是帮助初学者培养正确的打舵方向和打舵时机的一种电脑模拟软件。

要求学生能够独立完成模拟器的调试，以及在姿态模式，采用对头飞行，飞行高

度为 2m，按如下路线进行匀速飞行 1-2-3-4-1， 

飞行过程中，无人机在 1 点悬停，保持飞行高度 2m 不变，时间 10s；飞行

过程中操作副翼舵面，保持速度均匀缓慢，高度不变，每个点悬停 10s； 

注：对头飞行，就是机头对人飞行。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7比例通道  1台 根据考生实际情况 

2 电脑 
凤凰模拟飞行软

件 
 1台 预装相关编程软件 

3 加密狗 天地飞模拟器  1个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 
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（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得分 备注 

工作前

准备 

15 
清点器件、教材、遥控器，并摆放整齐。 

穿戴好劳动防护用品。 
  职 业 素

养 与操

作规 范

（20 分） 
6S 规

范 

 

20 

操作过程中及作业完成后，保持工具、设备等摆放

整齐。 

具有安全飞行意识，操作符合规范要求。 

  

模 拟 器

调 试 操

作（80 分） 

调试 65 

1、选择凤凰模拟飞行软件； 

2、将遥控器，代表“副升油方”四个飞行

摇杆归正； 

3、分别对“副升油方”四个通道进行调试； 

4、试飞，判断调试效果； 

5、若误差较大，影响飞行，重新调试。 

6、按照飞行路线进行飞行。 

  

异常情况  扣分 

1、不能独立完成调试，不得分； 

2、调试中，部分内容未完成，扣10/项； 

3、调试后，无人机不能正常飞行，扣10分。 

4、发生炸机情况，按零分处理。 

  

工时 60 分钟   

合计   

 

1-3：无人机模拟平移操作（对左90°飞行） 

（1）任务描述 

模拟器是帮助初学者培养正确的打舵方向和打舵时机的一种电脑模拟软件。

要求学生能够独立完成模拟器的调试，以及在姿态模式，采用对头飞行，飞行高

度为 2m，按如下路线进行匀速飞行 1-2-3-4-1， 

飞行过程中，无人机在 1 点悬停，保持飞行高度 2m 不变，时间 10s；飞行

过程中操作副翼舵面，保持速度均匀缓慢，高度不变，每个点悬停 10s； 

注：对左 90°飞行，就是无人机机头始终朝左 90°飞行。 
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（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7比例通道  1台 根据考生实际情况 

2 电脑 
凤凰模拟飞行软

件 
 1台 预装相关编程软件 

3 加密狗 天地飞模拟器  1个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得分 备注 

工作前

准备 

15 
清点器件、教材、遥控器，并摆放整齐。 

穿戴好劳动防护用品。 
  职 业 素

养 与操

作规 范

（20 分） 
6S 规

范 

 

20 

操作过程中及作业完成后，保持工具、设备等摆放

整齐。 

具有安全飞行意识，操作符合规范要求。 
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模 拟 器

调 试 操

作（80 分） 

调试 65 

1、选择凤凰模拟飞行软件； 

2、将遥控器，代表“副升油方”四个飞行

摇杆归正； 

3、分别对“副升油方”四个通道进行调试； 

4、试飞，判断调试效果； 

5、若误差较大，影响飞行，重新调试。 

6、按照飞行路线进行飞行。 

  

异常情况  扣分 

1、不能独立完成调试，不得分； 

2、调试中，部分内容未完成，扣10/项； 

3、调试后，无人机不能正常飞行，扣10分。 

4、发生炸机情况，按零分处理。 

  

工时 60 分钟   

合计   
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1-4：无人机模拟平移操作（对右90°飞行） 

（1）任务描述 

模拟器是帮助初学者培养正确的打舵方向和打舵时机的一种电脑模拟软件。

要求学生能够独立完成模拟器的调试，以及在姿态模式，采用对头飞行，飞行高

度为 2m，按如下路线进行匀速飞行 1-2-3-4-1， 

飞行过程中，无人机在 1 点悬停，保持飞行高度 2m 不变，时间 10s；飞行

过程中操作副翼舵面，保持速度均匀缓慢，高度不变，每个点悬停 10s； 

注：对右 90°飞行，就是无人机机头始终朝左 90°飞行。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7比例通道  1台 根据考生实际情况 

2 电脑 
凤凰模拟飞行软

件 
 1台 预装相关编程软件 

3 加密狗 天地飞模拟器  1个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 
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（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得分 备注 

工作前

准备 

15 
清点器件、教材、遥控器，并摆放整齐。 

穿戴好劳动防护用品。 
  职 业 素

养 与操

作规 范

（20 分） 
6S 规

范 

 

20 

操作过程中及作业完成后，保持工具、设备等摆放

整齐。 

具有安全飞行意识，操作符合规范要求。 

  

模 拟 器

调 试 操

作（80 分） 

调试 65 

1、选择凤凰模拟飞行软件； 

2、将遥控器，代表“副升油方”四个飞行

摇杆归正； 

3、分别对“副升油方”四个通道进行调试； 

4、试飞，判断调试效果； 

5、若误差较大，影响飞行，重新调试。 

6、按照飞行路线进行飞行。 

  

异常情况  扣分 

1、不能独立完成调试，不得分； 

2、调试中，部分内容未完成，扣10/项； 

3、调试后，无人机不能正常飞行，扣10分。 

4、发生炸机情况，按零分处理。 

  

工时 60 分钟   

合计   

 

1-5：无人机模拟四位悬停操作 

（1）任务描述 

模拟器是帮助初学者培养正确的打舵方向和打舵时机的一种电脑模拟软件。

通过在模拟器的练习,培养学生方向感以及肌肉记忆。要求学生熟悉四位悬停的

基本含义；能够理解同一个姿态在离人不同位置处会发生的转换姿态模拟下，完

成四位悬停； 
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如图所示，无人机对尾方式悬停在中心黄圈内起飞，高度2m不变，时间10s，飞

机按照顺时针旋转360°，平稳旋转，不要出现大姿态角，依次在2、3、4点处进

行相同操作。 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7比例通道  1台 根据考生实际情况 

2 电脑 
凤凰模拟飞行软

件 
 1台 预装相关编程软件 

3 加密狗 天地飞模拟器  1个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得分 备注 

工作前

准备 

15 
清点器件、教材、遥控器，并摆放整齐。 

穿戴好劳动防护用品。 
  职 业 素

养 与操

作规 范

（20 分） 
6S 规

范 

 

20 

操作过程中及作业完成后，保持工具、设备等摆放

整齐。 

具有安全飞行意识，操作符合规范要求。 
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模 拟 器

调 试 操

作（80 分） 

调试 65 

1、选择凤凰模拟飞行软件； 

2、将遥控器，代表“副升油方”四个飞行

摇杆归正； 

3、分别对“副升油方”四个通道进行调试； 

4、试飞，判断调试效果； 

5、若误差较大，影响飞行，重新调试。 

6、按照飞行路线进行飞行。 

  

异常情况  扣分 

1、不能独立完成调试，不得分； 

2、调试中，部分内容未完成，扣10/项； 

3、调试后，无人机不能正常飞行，扣10分。 

4、发生炸机情况，按零分处理。 

  

工时 60 分钟   

合计   

 

1-6：无人机模拟八字悬停操作 

（1）任务描述 

模拟器是帮助初学者培养正确的打舵方向和打舵时机的一种电脑模拟软件。

通过在模拟器的练习,能够大大节约无人机专业学生入门的时间和成本。要求学

生熟悉八位悬停的基本含义；能够理解同一个姿态在离人不同位置处会发生的转

换姿态模拟下，完成八位悬停；简述飞机姿态在各个点的变化过程；。 

无人机对尾方式悬停在起飞点，高度 2m 不变，飞机按照 1、2、3、4，、5、

6、7、1，依次进行悬停，每次时间 10s，不要出现大姿态角。 
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（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7比例通道  1台 根据考生实际情况 

2 电脑 
凤凰模拟飞行软

件 
 1台 预装相关编程软件 

3 加密狗 天地飞模拟器  1个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得分 备注 

工作前

准备 

15 
清点器件、教材、遥控器，并摆放整齐。 

穿戴好劳动防护用品。 
  职 业 素

养 与操

作规 范

（20 分） 
6S 规

范 

 

20 

操作过程中及作业完成后，保持工具、设备等摆放

整齐。 

具有安全飞行意识，操作符合规范要求。 

  

模 拟 器

调 试 操

作（80 分） 

调试 65 

1、选择凤凰模拟飞行软件； 

2、将遥控器，代表“副升油方”四个飞行

摇杆归正； 

3、分别对“副升油方”四个通道进行调试； 

4、试飞，判断调试效果； 

5、若误差较大，影响飞行，重新调试。 

6、按照飞行路线进行飞行。 

  

异常情况  扣分 

1、不能独立完成调试，不得分； 

2、调试中，部分内容未完成，扣10/项； 

3、调试后，无人机不能正常飞行，扣10分。 

4、发生炸机情况，按零分处理。 

  

工时 60 分钟   

合计   
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1-7：无人机模拟八位曲线操作 

（1）任务描述 

模拟器是帮助初学者培养正确的打舵方向和打舵时机的一种电脑模拟软件。

通过在模拟器的练习,能够大大节约无人机专业学生入门的时间和成本。要求学

生，对尾方式悬停在起飞点，高度 2m 不变，飞机按照 1、2、3、4，、5、6、7、

8、1，进行飞行，左右偏差 0.5m内。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7比例通道  1台 根据考生实际情况 

2 电脑 
凤凰模拟飞行软

件 
 1台 预装相关编程软件 

3 加密狗 天地飞模拟器  1个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 
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（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得分 备注 

工作前

准备 

15 
清点器件、教材、遥控器，并摆放整齐。 

穿戴好劳动防护用品。 
  职 业 素

养 与操

作规 范

（20 分） 
6S 规

范 

 

20 

操作过程中及作业完成后，保持工具、设备等摆放

整齐。 

具有安全飞行意识，操作符合规范要求。 

  

模 拟 器

调 试 操

作（80 分） 

调试 65 

1、选择凤凰模拟飞行软件； 

2、将遥控器，代表“副升油方”四个飞行

摇杆归正； 

3、分别对“副升油方”四个通道进行调试； 

4、试飞，判断调试效果； 

5、若误差较大，影响飞行，重新调试。 

6、按照飞行路线进行飞行。 

  

异常情况  扣分 

1、不能独立完成调试，不得分； 

2、调试中，部分内容未完成，扣10/项； 

3、调试后，无人机不能正常飞行，扣10分。 

4、发生炸机情况，按零分处理。 

  

工时 60 分钟   

合计   
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1-8：无人机模拟水平八字操作 

（1）任务描述 

模拟器是帮助初学者培养正确的打舵方向和打舵时机的一种电脑模拟软件。

通过在模拟器的练习,能够大大节约无人机专业学生入门的时间和成本。要求飞

机按照 1、2、3、4，、5、6、7、8、1，进行飞行，左右偏差 0.5m内，高度保持

2m。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7比例通道  1台 根据考生实际情况 

2 电脑 
凤凰模拟飞行软

件 
 1台 预装相关编程软件 

3 加密狗 天地飞模拟器  1个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

 



26

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得分 备注 

工作前

准备 

15 
清点器件、教材、遥控器，并摆放整齐。 

穿戴好劳动防护用品。 
  职 业 素

养 与操

作规 范

（20 分） 
6S 规

范 

 

20 

操作过程中及作业完成后，保持工具、设备等摆放

整齐。 

具有安全飞行意识，操作符合规范要求。 

  

模 拟 器

调 试 操

作（80 分） 

调试 65 

1、选择凤凰模拟飞行软件； 

2、将遥控器，代表“副升油方”四个飞行

摇杆归正； 

3、分别对“副升油方”四个通道进行调试； 

4、试飞，判断调试效果； 

5、若误差较大，影响飞行，重新调试。 

6、按照飞行路线进行飞行。 

  

异常情况  扣分 

1、不能独立完成调试，不得分； 

2、调试中，部分内容未完成，扣10/项； 

3、调试后，无人机不能正常飞行，扣10分。 

4、发生炸机情况，按零分处理。 

  

工时 60 分钟   

合计   

 

  



27

二、无人机电路焊接基本操作 

2-1：分电板与电子调速器焊接 

（1）任务描述 

无人机电路焊接基本操作是无人机组装与调试中最重要一个环节，电池提

供电流经分电板，传递到无人机电子调速器、电机、飞控、GPS上，分电板锡焊

焊接的质量，严重的影响无人机飞行稳定性和安全性。要求学生具有分析 NAZA

飞控接线图、MWC飞控接线图、乐迪 MINI飞控接线图、APM飞控接线图、PIXHawk

飞控接线图等常用自驾仪接线图及锡焊焊接能力。按组装焊接要求，确定零部件

是否齐全；接点牢固、接点处裸露导线长度合适、无毛刺；焊盘浸润良好，无虚

焊、空洞或堆焊现象，焊点圆润、有光泽、大小均匀。 

 

（2）实施条件 

设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 实训台   1台 配24V电源 

2 电烙铁组件   1台  

3 斜口钳 12mm  1  

4 尖嘴钳 12mm  1  

5 小十字起   1  

6 小一字起   1  

7 十字起   1  

8 一字起   1  

9 导线   若干  
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元器件清单 

序号 名称 
规格/技术参

数 
型号 数量 说明 

1 分电板  32 1 根据考生实际情况 

2 焊锡 Φ0.8  1.5米  

3 电子调速器   4  

4 电源连接线   1  

5 电阻 51Ω  1  

6 电阻 10KΩ  1  

      

（3）考核时量 

考核时间为120分钟。 

（4）评分细则 

 

评价内容 

 

配分 

 

考核点 

工 作

前 准备 

 

10 

清点系统文件、器件、仪表、电工工具、电动机等，并测试器件好

坏。穿戴好劳动防护用品。 

操作过程中及作业完成后，保持工具、仪表、元器件、设备等摆放

整齐； 

操作过程中无不文明行为、具有良好的职业操守，独立完成考核内

容、合理解决突发事件； 

具有安全用电意识，操作符合规范要求； 

 

 

职业素

养与 

操作规

范（20 

分） 

6S 规范  

 

 

10 

作业完成后清理、清扫工作现场。 

  

技 术

文 档（答

题纸） 

 

 

20 

元器件选择合理； 

无人机接线图绘制正确、合理； 

 

   元器件布置合理整齐、匀称、合理，安装牢固； 

 

作品 

（80 

分） 

 

元 器

件 布

置 安

装  

 

 

20 

导线进线槽、线槽进出线整齐美观； 

接点牢固、接点处裸露导线长度合适、无毛刺； 

套管、标号符合工艺要求。 

 

  

安 装

工 艺、操

作规范 

 

 

15 

导线必须沿线槽内走线，接触器外部不允许有直接连接的导线，

线槽出线应整齐美观。 

元器件引脚和焊盘浸润良好，无虚焊、空洞或堆焊现象。 

焊点圆润、有光泽、大小均匀。 
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线路连接、套管、标号符合工艺要求应符合工艺要求。 

 

  

功能指标 

 

25 

并按正确的流程完成锡焊焊接，通电正常工作， 

各项功能完好。 

 

 

异常情

况 

  

 

 

扣分 

4、安装调试过程中出现元件、电路板烧毁/ 冒烟/爆裂等异常情

况，扣5 分/个（处；  

5、安装调试过程中出现仪表、工具烧毁等异常情况，扣10 分

/个（处； 

6、安装调试过程中出现破坏性严重安全事故，总分计零分。 

 

工时 120分钟 
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2-2：低电量报警器的焊接 

（1）任务描述 

无人机电路焊接基本操作是无人机组装与调试中最重要一个环节，若无人机

电机电量不足，易出现炸机，电量低报警器弥补这个缺陷，本环节进行分电板锡

焊焊接的质量，严重的影响无人机飞行稳定性和安全性。要求学生具有良好的布

线能力，焊接能力。 

（2）实施条件 

设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 实训台   1台 配24V电源 

2 电烙铁组件   1台  

3 斜口钳 12mm  1  

4 尖嘴钳 12mm  1  

5 小十字起   1  

6 小一字起   1  

7 十字起   1  

8 一字起   1  

9 导线   若干  

元器件清单 

序号 名称 型号与规格 单位 数量 备注 

1 电阻 100K/0.25 个 3  

2 电阻 1.2k/0.25W 个 1  

3 电容 0.22 uF/400v 个 1  

4 电容 223 个 1  

5 电解电容 10uF/25V 个 1  
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（3）考核时量 

考核时间为120分钟。 

（4）评分细则 

 

评价内容 

 

配分 

 

考核点 

工 作

前 准备 

 

10 

清点系统文件、器件、仪表、电工工具、电动机等，并测试器件好

坏。穿戴好劳动防护用品。 

操作过程中及作业完成后，保持工具、仪表、元器件、设备等摆放

整齐； 

操作过程中无不文明行为、具有良好的职业操守，独立完成考核内

容、合理解决突发事件； 

具有安全用电意识，操作符合规范要求； 

 

 

职业素

养与 

操作规

范（20 

分） 

6S 规范  

 

10 

作业完成后清理、清扫工作现场。 

  

技 术

文 档（答

题纸） 

 

 

20 

元器件选择合理； 

无人机接线图绘制正确、合理； 

   元器件布置合理整齐、匀称、合理，安装牢固； 

 

作品 

（80 

分） 

元 器 件

布 置 安

装  

 

 

20 

导线进线槽、线槽进出线整齐美观； 

接点牢固、接点处裸露导线长度合适、无毛刺； 

套管、标号符合工艺要求。 

  

安 装

工 艺、操

作规范 

 

 

15 

导线必须沿线槽内走线，接触器外部不允许有直接连接的导线，

线槽出线应整齐美观。 

元器件引脚和焊盘浸润良好，无虚焊、空洞或堆焊现象。 

焊点圆润、有光泽、大小均匀。 

线路连接、套管、标号符合工艺要求应符合工艺要求。 

 

6 二极管 1N4007 个 1  

7 发光二极管 红 3 个 2  

8 三极管 9013 个 1  

9 三极管 9012 个 1  

10 光耦 Pc817 个 1  

11 无源蜂鸣器 5V 个 1  

12 排针  个 8  

13 印制电路板  块 1  
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功能指标 

 

25 

并按正确的流程完成锡焊焊接，通电正常工作， 

各项功能完好。 

 

 

异常情

况 

  

 

 

扣分 

1、安装调试过程中出现元件、电路板烧毁/ 冒烟/爆裂等异常情况，

扣5 分/个（处；  

2、安装调试过程中出现仪表、工具烧毁等异常情况，扣10 分/

个（处； 

3、安装调试过程中出现破坏性严重安全事故，总分计零分。 

 

工时 120分钟 

 
 
2-3：无人机指示灯的的焊接 

（1）任务描述 

无人机电路焊接基本操作是无人机组装与调试中最重要一个环节，若无人机

在夜间飞行，不易被识别，易出现炸机，无人机上的彩灯弥补这个缺陷，本环节

进行分电板锡焊焊接的质量，严重的影响无人机飞行稳定性和安全性。要求学生

具有良好的布线能力，焊接能力。 

 

（2）实施条件 

设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 实训台   1台 配24V电源 

2 电烙铁组件   1台  

3 斜口钳 12mm  1  

4 尖嘴钳 12mm  1  

5 小十字起   1  
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6 小一字起   1  

7 十字起   1  

8 一字起   1  

9 导线   若干  

元器件清单 

（3）考核时量 

考核时间为120分钟。 

（4）评分细则 

 

评价内容 

 

配分 

 

考核点 

工 作

前 准备 

 

10 

清点系统文件、器件、仪表、电工工具、电动机等，并测试器件好

坏。穿戴好劳动防护用品。 

操作过程中及作业完成后，保持工具、仪表、元器件、设备等摆放

整齐； 

操作过程中无不文明行为、具有良好的职业操守，独立完成考核内

容、合理解决突发事件； 

具有安全用电意识，操作符合规范要求； 

 

 

职业素

养与 

操作规

范（20 

分） 

6S 规范  

 

10 

作业完成后清理、清扫工作现场。 

  

技 术

文 档（答

题纸） 

 

 

20 

元器件选择合理； 

无人机接线图绘制正确、合理； 

   元器件布置合理整齐、匀称、合理，安装牢固； 

序号 名称 型号与规格 单位 数量 备注 

1 电阻 1k 个 2  

2 电阻 100 个 2  

3 蓝白电位器 10k 个 2  

4 电解电容 220u/25v 个 2  

5 发光二极管 Φ3 红高亮 个 10  

6 三极管 8050 个 2  

7 排针 11mm 根 6  

8 印制电路板  块 1  

9 焊锡 Φ0.8 米 1.5  
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作品 

（80 

分） 

元 器 件

布 置 安

装  

 

 

20 

导线进线槽、线槽进出线整齐美观； 

接点牢固、接点处裸露导线长度合适、无毛刺； 

套管、标号符合工艺要求。 

  

安 装

工 艺、操

作规范 

 

 

15 

导线必须沿线槽内走线，接触器外部不允许有直接连接的导线，

线槽出线应整齐美观。 

元器件引脚和焊盘浸润良好，无虚焊、空洞或堆焊现象。 

焊点圆润、有光泽、大小均匀。 

线路连接、套管、标号符合工艺要求应符合工艺要求。 

 

  

功能指标 

 

25 

并按正确的流程完成锡焊焊接，通电正常工作， 

各项功能完好。 

 

 

异常情

况 

  

 

 

扣分 

1、安装调试过程中出现元件、电路板烧毁/ 冒烟/爆裂等异常情况，

扣5 分/个（处；  

2、安装调试过程中出现仪表、工具烧毁等异常情况，扣10 分/

个（处； 

3、安装调试过程中出现破坏性严重安全事故，总分计零分。 

 

工时 120分钟 

 
2-4：无人机安全开关的的焊接 

（1）任务描述 

无人机电路焊接基本操作是无人机组装与调试中最重要一个环节，无人机需

要安装安全开关，防止无人通电突然发生飞行现象，本环节进行分电板锡焊焊接

的质量，严重的影响无人机飞行稳定性和安全性。要求学生具有良好的布线能力，

焊接能力。 
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（2）实施条件 

设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 实训台   1台 配24V电源 

2 电烙铁组件   1台  

3 斜口钳 12mm  1  

4 尖嘴钳 12mm  1  

5 小十字起   1  

6 小一字起   1  

7 十字起   1  

8 一字起   1  

9 导线   若干  

元器件清单 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

（3）考核时量 

考核时间为120分钟。 

序号 名称 型号与规格 数量 备注 

1. 电阻 0.1/1W 1  

2. 整流二极管 1N4007 4  

3. 肖特基二极

管 

1N5819 1  

4. 开关三极管 1205 1  

5. 电阻 3.3K 1  

6. IC 座 8p 1  

7. 电阻 4.7K 1  

8. 电位器 50k 1  

9. 工字电感 470uH 1  

10. 瓷片电容 104 2  

11. 瓷片电容 220pF 1  

12. 电解电容 100uF/50V 1  

13. 电解电容 470uF/25V 1  

14. 集成电路 MC34063 1  

15. 排针 11mm 10  

16. 印制电路板  1  

17. 功率电阻 100Ω/2W 1  

18. 焊锡 Φ0.8 1.5 米  
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（4）评分细则 

 

评价内容 

 

配分 

 

考核点 

工 作

前 准备 

 

10 

清点系统文件、器件、仪表、电工工具、电动机等，并测试器件好

坏。穿戴好劳动防护用品。 

操作过程中及作业完成后，保持工具、仪表、元器件、设备等摆放

整齐； 

操作过程中无不文明行为、具有良好的职业操守，独立完成考核内

容、合理解决突发事件； 

具有安全用电意识，操作符合规范要求； 

 

 

职业素

养与 

操作规

范（20 

分） 

6S 规范  

 

10 

作业完成后清理、清扫工作现场。 

  

技 术

文 档（答

题纸） 

 

 

20 

元器件选择合理； 

无人机接线图绘制正确、合理； 

   元器件布置合理整齐、匀称、合理，安装牢固； 

 

作品 

（80 

分） 

元 器 件

布 置 安

装  

 

 

20 

导线进线槽、线槽进出线整齐美观； 

接点牢固、接点处裸露导线长度合适、无毛刺； 

套管、标号符合工艺要求。 

  

安 装

工 艺、操

作规范 

 

 

15 

导线必须沿线槽内走线，接触器外部不允许有直接连接的导线，

线槽出线应整齐美观。 

元器件引脚和焊盘浸润良好，无虚焊、空洞或堆焊现象。 

焊点圆润、有光泽、大小均匀。 

线路连接、套管、标号符合工艺要求应符合工艺要求。 

 

  

功能指标 

 

25 

并按正确的流程完成锡焊焊接，通电正常工作， 

各项功能完好。 

 

 

异常情

况 

  

 

 

扣分 

1、安装调试过程中出现元件、电路板烧毁/ 冒烟/爆裂等异常情况，

扣5 分/个（处；  

2、安装调试过程中出现仪表、工具烧毁等异常情况，扣10 分/

个（处； 

3、安装调试过程中出现破坏性严重安全事故，总分计零分。 

 

工时 120分钟 
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2-5：电源欠压过压报警器的组装 

（1）任务描述 

无人机电路焊接基本操作是无人机组装与调试中最重要一个环节，无人机需

要安装安全开关，防止无人通电突然发生飞行现象，本环节进行分电板锡焊焊接

的质量，严重的影响无人机飞行稳定性和安全性。要求学生具有良好的布线能力，

焊接能力。 

 

（2）实施条件 

设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 实训台   1台 配24V电源 

2 电烙铁组件   1台  

3 斜口钳 12mm  1  

4 尖嘴钳 12mm  1  

5 小十字起   1  

6 小一字起   1  

7 十字起   1  

8 一字起   1  

9 导线   若干  

 

元器件清单 

序号 名称 型号与规格 数量 备注 

1 电阻 1k/0.25W 1  
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（3）考核时量 

考核时间为120分钟。 

（4）评分细则 

 

评价内容 

 

配分 

 

考核点 

工 作

前 准备 

 

10 

清点系统文件、器件、仪表、电工工具、电动机等，并测试器件好

坏。穿戴好劳动防护用品。 

操作过程中及作业完成后，保持工具、仪表、元器件、设备等摆放

整齐； 

操作过程中无不文明行为、具有良好的职业操守，独立完成考核内

容、合理解决突发事件； 

具有安全用电意识，操作符合规范要求； 

 

 

职业素

养与 

操作规

范（20 

分） 

6S 规范  

 

10 

作业完成后清理、清扫工作现场。 

  

技 术

文 档（答

题纸） 

 

 

20 

元器件选择合理； 

无人机接线图绘制正确、合理； 

   元器件布置合理整齐、匀称、合理，安装牢固； 

 

作品 

（80 

分） 

元 器 件

布 置 安

装  

 

 

20 

导线进线槽、线槽进出线整齐美观； 

接点牢固、接点处裸露导线长度合适、无毛刺； 

套管、标号符合工艺要求。 

2 电阻 10k/0.25W 1  

3 电阻 4.7k/0.25W 1  

5 蓝白电位器 47k/50k 2  

6 电容 220u/25v 1  

7 电容 47u/25v 2  

8 三极管 9013 1  

9 电容 223 1  

10 桥堆 2W10 1  

11 发光二极管 红 3 1  

12 三端稳压 CW7805 1  

13 集成电路 74HC00 1  

14 无源蜂鸣器 5V 1  

15 单排针  8  

16 PCB 板  1  
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安 装

工 艺、操

作规范 

 

 

15 

导线必须沿线槽内走线，接触器外部不允许有直接连接的导线，

线槽出线应整齐美观。 

元器件引脚和焊盘浸润良好，无虚焊、空洞或堆焊现象。 

焊点圆润、有光泽、大小均匀。 

线路连接、套管、标号符合工艺要求应符合工艺要求。 

 

  

功能指标 

 

25 

并按正确的流程完成锡焊焊接，通电正常工作， 

各项功能完好。 

 

 

异常情

况 

  

 

 

扣分 

1、安装调试过程中出现元件、电路板烧毁/ 冒烟/爆裂等异常情况，

扣5 分/个（处；  

2、安装调试过程中出现仪表、工具烧毁等异常情况，扣10 分/

个（处； 

3、安装调试过程中出现破坏性严重安全事故，总分计零分。 

 

工时 120分钟 

 
2-6：三角波发生器的焊接 

（1）任务描述 

无人机电路焊接基本操作是无人机组装与调试中最重要一个环节，本环节进

行分电板锡焊焊接的质量，严重的影响无人机飞行稳定性和安全性。要求学生具

有良好的布线能力，焊接能力。 

（2）实施条件 

设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 实训台   1台 配24V电源 

2 电烙铁组件   1台  

3 斜口钳 12mm  1  

4 尖嘴钳 12mm  1  

5 小十字起   1  

6 小一字起   1  

7 十字起   1  

8 一字起   1  

9 导线   若干  

元器件清单 

序号 名称 型号与规格 数量 备注 
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（3）考核时量 

考核时间为120分钟。 

（4）评分细则 

 

评价内容 

 

配分 

 

考核点 

工 作

前 准备 

 

10 

清点系统文件、器件、仪表、电工工具、电动机等，并测试器件好

坏。穿戴好劳动防护用品。 

操作过程中及作业完成后，保持工具、仪表、元器件、设备等摆放

整齐； 

操作过程中无不文明行为、具有良好的职业操守，独立完成考核内

容、合理解决突发事件； 

具有安全用电意识，操作符合规范要求； 

 

 

职业素

养与 

操作规

范（20 

分） 

6S 规范  

 

10 

作业完成后清理、清扫工作现场。 

  

技 术

文 档（答

题纸） 

 

 

20 

元器件选择合理； 

无人机接线图绘制正确、合理； 

   元器件布置合理整齐、匀称、合理，安装牢固； 

 

作品 

（80 

分） 

元 器 件

布 置 安

装  

 

 

20 

导线进线槽、线槽进出线整齐美观； 

接点牢固、接点处裸露导线长度合适、无毛刺； 

套管、标号符合工艺要求。 

1 稳压二极
管 

3v6 2  

2 三极管 9014 2  

3 三极管 9012 1  

4 集成电路 NE555 1  

5 电位器 5K 1  

6 电阻 4.7K 4  

7 电阻 2.2K 1  

8 电容 0.01uF 2  

9 电容 0.1uF 1  

10 二极管 1N4148 2  

11 印制电路
板 

 1  

12 单排针  12  
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安 装

工 艺、操

作规范 

 

 

15 

导线必须沿线槽内走线，接触器外部不允许有直接连接的导线，

线槽出线应整齐美观。 

元器件引脚和焊盘浸润良好，无虚焊、空洞或堆焊现象。 

焊点圆润、有光泽、大小均匀。 

线路连接、套管、标号符合工艺要求应符合工艺要求。 

 

  

功能指标 

 

25 

并按正确的流程完成锡焊焊接，通电正常工作， 

各项功能完好。 

 

 

异常情

况 

  

 

 

扣分 

1、安装调试过程中出现元件、电路板烧毁/ 冒烟/爆裂等异常情况，

扣5 分/个（处；  

2、安装调试过程中出现仪表、工具烧毁等异常情况，扣10 分/

个（处； 

3、安装调试过程中出现破坏性严重安全事故，总分计零分。 

 

工时 120分钟 
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三、无人机组装与调试 

3-1：四旋翼无人机280组装与调试 

（1）任务描述 

某企业获得多旋翼无人机组装项目，承担四旋翼无人机32的组装，要求无人

机组装准确，稳定性强，机身上零部件布局合理、准确。按组装要求，确定零部

件是否齐全；机架组装是否满足强度、稳定性的要求；机身上零部件组装要符合

常规布局的要求； 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 
规格/技术参

数 
型号 数量 说明 

1 四旋翼无人机  280 1台 根据考生实际情况 

2 电脑   2台 装相关编程软件 

3 下载线   2个  

4 实训台   2台 配24V电源 

考点提供的工具清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 斜口钳 12mm  2  

2 尖嘴钳 12mm  2  

3 小十字起   2  

4 小一字起   2  

5 十字起   2  

6 一字起   2  

7 导线   若干  

（3）考核时量 

考核时间为180分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

 

职 业 素

工作

前准

备 

 

15 

清点器件、仪表、焊接工具、仪表，并摆放整

齐。 

穿戴好防护用品。 
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养 与 操

作规 范（20 

分） 

6S 规

范 

 

 

15 

操作过程中及作业完成后，保持工具、仪表、元器件、

设备等摆放整齐。 

具有安全用电意识，操作符合规范要求。 

作业完成后清理、清扫工作现场。 

  

 

 

 

 

 

组装 

 

 

 

 

 

45 

四旋翼组装要求符合标准及要求： 

1、机架组装要符合常规布局的要求。 

2、对飞控的安装在整个飞机的中心位置。 

3、与飞控连接的GPS、安全开关、分电板、电
调信号线插接正确并固定到合适位置。 
4、外置GPS、安全开关、分电板线路、电调信
号线分布合理美观。 

5、电调与电机的线路分布合理、美观。 

6、电调与分电板的焊接要做到，焊盘浸润良

好，无虚焊、空洞或堆焊现象，焊点圆润、

有光泽、大小均匀。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

作 品 （80 

分） 

 

 

调试 

 

 

25 

1、遥控器与接收机对频正确。 
2、遥控器模式、各通道设置正确。 
3、电调校准正确 

4、按步骤进行对飞控的初始化设置正确。 

  

 

 

 

异常情况 

  

 

 

扣分 

1、飞机不解锁；  

2、飞机不能正常修正； 

3、飞机不能正常起飞； 

4、组装过程操作不当； 

5、遥控飞行时，飞机不能进行灵活做出反应。 

  

工时 180 分钟   

合计 
  

 
3-2：四旋翼无人机32组装与调试 

（1）任务描述 

要求无人机组装准确，稳定性强，机身上零部件布局合理、准确，确定零部

件是否齐全；机架组装是否满足强度、稳定性的要求；机身上零部件组装要符合

常规布局的要求；要求遥控器与接收机对频正确；遥控器模式、各通道设置正确；

电调校准正确；按步骤进行对飞控的初始化设置正确。整个调试过程步骤准确，

熟练。 
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（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 
规格/技术参

数 
型号 数量 说明 

1 四旋翼无人机  32 1台 根据考生实际情况 

2 电脑   2台 装相关编程软件 

3 下载线   2个  

4 实训台   2台 配24V电源 

考点提供的工具清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 斜口钳 12mm  2  

2 尖嘴钳 12mm  2  

3 小十字起   2  

4 小一字起   2  

5 十字起   2  

6 一字起   2  

7 导线   若干  

（3）考核时量 

考核时间为180分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

工作

前准

备 

 

15 

清点器件、仪表、焊接工具、仪表，并摆放整

齐。 

穿戴好防护用品。 

   

 

职 业 素

养 与 操

作规 范（20 

分） 

6S 规

范 

 

 

15 

操作过程中及作业完成后，保持工具、仪表、元器件、

设备等摆放整齐。 

具有安全用电意识，操作符合规范要求。 

作业完成后清理、清扫工作现场。 
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组装 

 

 

 

 

 

45 

四旋翼组装要求符合标准及要求： 

1、机架组装要符合常规布局的要求。 

2、对飞控的安装在整个飞机的中心位置。 

3、与飞控连接的GPS、安全开关、分电板、电
调信号线插接正确并固定到合适位置。 
4、外置GPS、安全开关、分电板线路、电调信
号线分布合理美观。 

5、电调与电机的线路分布合理、美观。 

6、电调与分电板的焊接要做到，焊盘浸润良

好，无虚焊、空洞或堆焊现象，焊点圆润、

有光泽、大小均匀。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

作 品 （80 

分） 

 

 

调试 

 

 

25 

1、遥控器与接收机对频正确。 
2、遥控器模式、各通道设置正确。 
3、电调校准正确 

4、按步骤进行对飞控的初始化设置正确。 

  

 

 

 

异常情况 

  

 

 

扣分 

1、飞机不解锁；  

2、飞机不能正常修正； 

3、飞机不能正常起飞； 

4、组装过程操作不当； 

5、遥控飞行时，飞机不能进行灵活做出反应。 

  

工时 180 分钟   

合计 
  

 
3-3：四旋翼无人机450组装与调试 

（1）任务描述 

要求无人机组装准确，稳定性强，机身上零部件布局合理、准确，确定零部

件是否齐全；机架组装是否满足强度、稳定性的要求；机身上零部件组装要符合

常规布局的要求；要求遥控器与接收机对频正确；遥控器模式、各通道设置正确；

电调校准正确；按步骤进行对飞控的初始化设置正确。整个调试过程步骤准确，

熟练。 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 
规格/技术参

数 
型号 数量 说明 

1 四旋翼无人机  450 1台 根据考生实际情况 

2 电脑   2台 装相关编程软件 
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3 下载线   2个  

4 实训台   2台 配24V电源 

考点提供的工具清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 斜口钳 12mm  2  

2 尖嘴钳 12mm  2  

3 小十字起   2  

4 小一字起   2  

5 十字起   2  

6 一字起   2  

7 导线   若干  

（3）考核时量 

考核时间为180分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

工作

前准

备 

 

15 

清点器件、仪表、焊接工具、仪表，并摆放整

齐。 

穿戴好防护用品。 

   

 

职 业 素

养 与 操

作规 范（20 

分） 

6S 规

范 

 

 

15 

操作过程中及作业完成后，保持工具、仪表、元器件、

设备等摆放整齐。 

具有安全用电意识，操作符合规范要求。 

作业完成后清理、清扫工作现场。 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

组装 

 

 

 

 

 

45 

四旋翼组装要求符合标准及要求： 

1、机架组装要符合常规布局的要求。 

2、对飞控的安装在整个飞机的中心位置。 

3、与飞控连接的GPS、安全开关、分电板、电
调信号线插接正确并固定到合适位置。 
4、外置GPS、安全开关、分电板线路、电调信
号线分布合理美观。 

5、电调与电机的线路分布合理、美观。 

6、电调与分电板的焊接要做到，焊盘浸润良

好，无虚焊、空洞或堆焊现象，焊点圆润、

有光泽、大小均匀。 
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作 品 （80 

分） 

 

 

调试 

 

 

25 

1、遥控器与接收机对频正确。 
2、遥控器模式、各通道设置正确。 
3、电调校准正确 

4、按步骤进行对飞控的初始化设置正确。 

  

 

 

 

异常情况 

  

 

 

扣分 

1、飞机不解锁；  

2、飞机不能正常修正； 

3、飞机不能正常起飞； 

4、组装过程操作不当； 

5、遥控飞行时，飞机不能进行灵活做出反应。 

  

工时 180 分钟   

合计 
  

 
3-4：固定翼无人机X-8组装与调试 

（1）任务描述 

某企业获得多旋翼无人机组装项目，承担固定翼无人机EPO的组装与调试任

务，要求无人机组装准确，稳定性强，机身上零部件布局合理、准确，确定零部

件是否齐全；机架组装是否满足强度、稳定性的要求；机身上零部件组装要符合

常规布局的要求；要求遥控器与接收机对频正确；遥控器模式、各通道设置正确；

电调校准正确；按步骤进行对飞控的初始化设置正确。整个调试过程步骤准确，

熟练。 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 
规格/技术参

数 
型号 数量 说明 

1 固定翼无人机  EPO 2台 根据考生实际情况 

2 电脑   2台 装相关编程软件 

3 下载线   2个  

4 实训台   2台 配24V电源 

考点提供的工具清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 斜口钳 12mm  2  

2 尖嘴钳 12mm  2  

3 小十字起   2  

4 小一字起   2  

5 十字起   2  
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6 一字起   2  

7 导线   若干  

（3）考核时量 

考核时间为180分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

工作

前准

备 

 

15 

清点器件、仪表、焊接工具、仪表，并摆放整

齐。 

穿戴好防护用品。 

   

 

职 业 素

养 与 操

作规 范（20 

分） 

6S 规

范 

 

 

15 

操作过程中及作业完成后，保持工具、仪表、元器件、

设备等摆放整齐。 

具有安全用电意识，操作符合规范要求。 

作业完成后清理、清扫工作现场。 

  

 

 

 

 

 

组装 

 

 

 

 

 

45 

四旋翼组装要求符合标准及要求： 

1、机架组装要符合常规布局的要求。 

2、对飞控的安装在整个飞机的中心位置。 

3、与飞控连接的GPS、安全开关、分电板、电
调信号线插接正确并固定到合适位置。 
4、外置GPS、安全开关、分电板线路、电调信
号线分布合理美观。 

5、电调与电机的线路分布合理、美观。 

6、电调与分电板的焊接要做到，焊盘浸润良

好，无虚焊、空洞或堆焊现象，焊点圆润、

有光泽、大小均匀。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

作 品 （80 

分） 

 

 

调试 

 

 

25 

1、遥控器与接收机对频正确。 
2、遥控器模式、各通道设置正确。 
3、电调校准正确 

4、按步骤进行对飞控的初始化设置正确。 

  

 

 

 

异常情况 

  

 

 

扣分 

1、飞机不解锁；  

2、飞机不能正常修正； 

3、飞机不能正常起飞； 

4、组装过程操作不当； 

5、遥控飞行时，飞机不能进行灵活做出反应。 

  

工时 180 分钟   

合计 
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四、无人机航空飞行 

4-1：四旋翼450型无人机平移飞行 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。要求学生能够将飞

机在对尾姿态下按如下路线进行匀速飞行 1-2-3-4-1;严格遵守飞行规范；GPS模

拟下，于起飞点起飞，将飞机在 1 点悬停，保持飞行高度 2m 不变，时间 10s；

飞行过程中操作副翼舵面，保持速度均匀缓慢，高度不变，每个点悬停 10s。 

注：对尾飞行，就是机尾对人飞行。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器   2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  450 2台 根据考生实际情况 

3 无人机专业电池   2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配

分 

考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

2、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推至

最上端，右摇杆在正中间位置，左摇杆（油

门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无人
机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无人
机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至中
间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣

分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-2：四旋翼450型无人机平移飞行（对头） 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。要求学生能够将飞

机在对头姿态下按如下路线进行匀速飞行 1-2-3-4-1;严格遵守飞行规范；GPS模

拟下，手动起飞，将飞机在 1 点悬停，保持飞行高度 2m 不变，时间 10s；飞行

过程中操作副翼舵面，保持速度均匀缓慢，高度不变，每个点悬停 10s。 

注：对头飞行，就是机头对人飞行。 

 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器   2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  450 2台 根据考生实际情况 

3 无人机专业电池   2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

3、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-3：四旋翼450型无人机平移飞行（对左90°） 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。要求学生能够将飞

机在对左 90°姿态下，按如下路线进行匀速飞行 1-2-3-4-1;严格遵守飞行规范；

GPS 模拟下，于起飞点起飞，将飞机在 1 点悬停，保持飞行高度 2m 不变，时间

10s；飞行过程中操作副翼舵面，保持速度均匀缓慢，高度不变，每个点悬停

10s。 

注：对左 90°飞行，就是无人机机头始终朝左 90°飞行。 

 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器   2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  450 2台 根据考生实际情况 

3 无人机专业电池   2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

4、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-4：四旋翼450型无人机平移飞行（对右90°） 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。要求学生能够将飞

机在对右 90°姿态下，按如下路线进行匀速飞行 1-2-3-4-1;严格遵守飞行规范；

GPS 模拟下，于起飞点起飞，将飞机在 1 点悬停，保持飞行高度 2m 不变，时间

10s；飞行过程中操作副翼舵面，保持速度均匀缓慢，高度不变，每个点悬停

10s。 

注：对右 90°飞行，就是无人机机头始终朝右 90°飞行。 

 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  32 2台  

3 无人机专业电池 5200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

5、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-5：四旋翼450型无人机斜平移飞行（对尾） 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。要求学生能够将飞

机在对尾姿态下按如下路线进行匀速飞行 1-2-3-4-1;严格遵守飞行规范；GPS模

拟下，于起飞点起飞，将飞机在 1 点悬停，保持飞行高度 2m 不变，时间 10s；

飞行过程中操作副翼舵面，保持速度均匀缓慢，高度不变，每个点悬停 10s。 

注：对尾飞行，就是机尾对人飞行。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  450 2台  

3 无人机专业电池 5200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

6、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-6：四旋翼450型无人正六边形平移飞行 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。要求学生能够将飞

机在对尾姿态下按如下路线进行匀速飞行1-2-3-4-5-6-1;严格遵守飞行规范；

GPS模拟下，于起飞点起飞，将飞机在1点悬停，保持飞行高度2m不变，时间10s；

飞行过程中操作副翼舵面，保持速度均匀缓慢，高度不变，高度误差不超过

0.5m，每个点悬停10s。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  4500 2台  

3 无人机专业电池 5200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

7、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-7：四旋翼450型无人机斜平移飞行 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。要求学生能够将飞

机在对尾姿态下按如下路线进行匀速飞行1-2-3-4-5-6-1;严格遵守飞行规范；

GPS模拟下，于起飞点起飞，将飞机在1点悬停，保持飞行高度2m不变，时间10s；

飞行过程中操作副翼舵面，保持速度均匀缓慢，高度不变，高度误差不超过

0.5m，每个点悬停10s，航线方向和各数值可由代表按实际情况调整。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  32 2台  

3 无人机专业电池 5200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

8、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-8：四旋翼450型无人机平移飞行 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。要求学生能够将飞

机在对尾姿态下按如下路线进行匀速飞行1-2-3-4-5-6-1;严格遵守飞行规范；

GPS模拟下，于起飞点起飞，将飞机在1点悬停，保持飞行高度2m不变，时间10s；

飞行过程中操作副翼舵面，保持速度均匀缓慢，高度不变，高度误差不超过

0.5m，每个点悬停10s，航线方向和各数值可由代表按实际情况调整。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  450 2台  

3 无人机专业电池 5200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

9、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-9：四旋翼450型无人机四位悬停操作 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。要求学生熟悉四位

悬停的基本含义；能够理解同一个姿态在离人不同位置处会发生的转换；严格遵

守飞行规范；GPS模式，完成四位悬停，航线方向和各数值可由代表按实际情况

调整； 

 

 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  450 2台  
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3 无人机专业电池 5200mha  2个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

10、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   
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合计 
  

 

4-10：四旋翼450型无人机八字悬停操作 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。要求学生熟悉八字

悬的基本含义；能够理解同一个姿态在离人不同位置处会发生的转换；严格遵守

飞行规范；GPS模式，完成八字悬停，航线方向和各数值可由代表按实际情况调

整； 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  450 2台  

3 无人机专业电池 5200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

11、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 
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工时 60 分钟   

合计 
  

 

4-11：四旋翼450型无人机米字平移操作 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。要求学生将飞机沿

A-A1，B-B1,C-C1 这三段做平移。其中 A 段的飞机姿态是对左平移，B 段是对右

平移，C段是对头平移，每段平移都需要经过中心 O点，每个端点处需要保持悬

停 5s，航线方向和各数值可由代表按实际情况调整。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  450 2台  

3 无人机专业电池 5200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

12、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 
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工时 60 分钟   

合计 
  

 

4-12：四旋翼450型无人机曲线操作 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。要求学生每次旋转

45 ° 就 沿 曲 线 移 动 一 段 距 离 ， 旋 转 和 移 动 是 同 时 进 行 的 ， 从

1-2-3-4-5-6-7-8-1,航线方向和各数值可由代表按实际情况调整。 

 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 
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2 四旋翼无人机  450 2台  

3 无人机专业电池 5200mha  2个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

13、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 
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工时 60 分钟   

合计 
  

 

4-13：四旋翼450型无人机水平八字操作 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。要求学生对尾飞行，

采用 GPS模式，飞机无人机按照 1-2-3-4-5-6-7-1飞行，各点分别保持各自的姿

态停留 5s，高度 2m,航线方向和各数值可由代表按实际情况调整。 

 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  450 2台  

3 无人机专业电池 5200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

14、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-14：四旋翼450型无人机飞行操作 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。起飞点与考试席位

的相对方位由老师根据现场环境进行决定，本次任务为一个闭合水平 8 字航线，

要求学生将飞机在1-2-3-4-5-6-7-8-1各点分别保持各自的姿态停留5s，高度2m，

航线方向和各数值可由代表按实际情况调整。 

 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  450 2台  

3 无人机专业电池 5200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

15、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
  



77

 

 
 
 
4-15：四旋翼450型无人机水平飞行操作 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。起飞点与考试席位

的相对方位由老师根据现场环境进行决定，要求学生将飞机在 1-2-3-4-5-1各点

分别保持各自的姿态停留 5s，高度 2m，航线方向和各数值可由代表按实际情况

调整。 

 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  450 2台  

3 无人机专业电池 5200mha  2个  

（3）考核时量 
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考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

16、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-16：四旋翼450型无人机水平飞行操作 

（1）任务描述 

安全、稳定的无人机航空飞行能力是无人机专业学生必备技能，无论是植保

工作，测绘工作，影视航拍工作均需要良好的航空飞行能力。起飞点与考试席位

的相对方位由老师根据现场环境进行决定，要求学生将飞机在 1-2-3-4-5-1各点

分别保持各自的姿态停留 5s，高度 2m，航线方向和各数值可由代表按实际情况

调整。 

 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 四旋翼无人机  450 2台  

3 无人机专业电池 5200mha  2个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 
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考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

17、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-17：植保S1000型无人机垂直升降、悬停操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉植保机的悬停，严格遵守飞行规范；

上升、下降匀速 1m/s，悬停时间为 2s；飞行器不能超过直径为 2m的圆，无明显

的大幅度修正动作，航线方向和各数值可由代表按实际情况调整。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  S1000 2台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

 

（4）评分细则 
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考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

18、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-18：植保S1000型无人机四位悬停操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉植保机的悬停，严格遵守飞行规范；

悬停旋转高度不变，旋转过程中机体无偏航，停止时角度准确；无提前或滞后现

象，旋转速率为 90°/s匀速；整个过程中无错舵现象发生。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  S1000 2台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

19、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-19：植保S1000型无人机八位悬停操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉植保机的悬停，严格遵守飞行规范；

悬停旋转高度不变，旋转过程中机体无偏航，停止时角度准确；无提前或滞后现

象，旋转速率为 90°/s匀速；整个过程中无错舵现象发生。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  S1000 2台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

20、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-20：植保S1000型无人机垂直矩形操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉视距差引起航线偏移情况，掌握上升

下降段由于修正位置方法，严格遵守飞行规范；平移高度保持不变 1m/s，上升

下降段垂直匀速 1m/s，悬停无移动；飞行器在 A点由侧 1m高度悬停，然后向右

方平移 4m 后于 B 点悬停；垂直上升 4m 后于 c 点悬停，然后平移 8m 到 D 点，下

降 5m到达 E点。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  S100 2台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  

（3）考核时量 
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考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

21、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-21：植保S1000型无人机机头向内盘旋一周操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉因天气原因，微调副翼操作，严格遵

守飞行规范；机头对向圆心 O点，压副翼使飞行器横移，同时控制方向舵；控制

升降舵保持合理的运动半径；飞行速度匀速 1m/s，对 o点距离保持不变。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  S1000 2台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  

      

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

 

（4）评分细则 
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考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

22、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-22：植保S1000型无人机水平八字操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉多个方向舵之间相互配合工作。严格

遵守飞行规范；控制升降舵保持合理的运动半径；飞行速度匀速飞行，左右转弯

半径相同，高度保持不变。 

 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  S1000 2台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  

      

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 
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（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

23、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-23：植保S1000型无人机45°下降着陆操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉植保机的非正常情况下安全着陆操作，

严格遵守飞行规范；航线匀速，停止果断；由 A点开始减油门，控制升降舵保持

边前进边下降航线，至 B点结束着陆；期间因天气原因，需要多个舵相互协调控

制。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  S1000 2台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

24、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-24：植保S1000型圆形带360°自转操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生在飞行器自转情况下，能及时调整思维准

确的修正姿态，避免错舵、坠机、画不出圆的现象，严格遵守飞行规范；1m 高

度悬停后，绕圆心 O做盘绕飞行；飞行器速度匀速，高度保持不变；协调油门和

升降舵之间配合 。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  S1000 2台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  

      

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 
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（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

25、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-25：植保S1000型无人机顺（逆）风操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉因天气原因，防止掉高的情况发生，

保证无人机安全运行，严格遵守飞行规范；飞行器于 A 点开始，机头指向背风，

匀速前进至 B 点；飞行器速度匀速，高度保持不变；协调油门和升降舵之间配

合 。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  S1000 2台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  

      

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 
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（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

26、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-26：植保S1000型无人机操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉因天气或者无人机自身原因，飞行器

不能正常运行，需要紧急着陆，保证无人机安全的操作，严格遵守飞行规范；要

求学生将飞机沿 A-A1，B-B1,C-C1这三段做平移。其中 A段的飞机姿态是对左平

移，B 段是对右平移，C 段是对头平移，每段平移都需要经过中心 O 点，每个端

点处需要保持悬停 5s，航线方向和各数值可由代表按实际情况调整。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  2台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  S1000 2台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

27、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-27：5KG植保无人机垂直升降、悬停、旋转360°操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉植保机的悬停，严格遵守飞行规范；

上升、下降匀速 1m/s，悬停时间为 2s；飞行器不能超过直径为 2m的圆，无明显

的大幅度修正动作，航线方向和各数值可由代表按实际情况调整。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  1台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  5kg 1台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 
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（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

28、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-28：5KG植保无人机水平飞行 

（1）任务描述 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生能够将飞机在对尾姿态下按如下路线进行

匀速飞行1-2-3-4-1;严格遵守飞行规范；GPS模拟下，于起飞点起飞，将飞机在1

点悬停，保持飞行高度2m不变，时间10s；飞行过程中操作副翼舵面，保持速度

均匀缓慢，高度不变，高度误差不超过0.5m，每个点悬停10s，航线方向和各数

值可由代表按实际情况调整。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  1台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  5KG 1台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  



105

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

29、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-29：5KG植保无人机机头向内盘旋一周操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉因天气原因，微调副翼操作，严格遵

守飞行规范；机头对向圆心 O点，压副翼使飞行器横移，同时控制方向舵；控制

升降舵保持合理的运动半径；飞行速度匀速 1m/s，对 o 点距离保持不变，航线

方向和各数值可由代表按实际情况调整。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  1台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  5kg 1台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 
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（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

30、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-30：5KG植保无人机水平八字操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉多个方向舵之间相互配合工作。严格

遵守飞行规范；控制升降舵保持合理的运动半径；飞行速度匀速飞行，左右转弯

半径相同，高度保持不变。 

 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  1台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  5kg 1台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  

      

（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 
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考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

31、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-31：5KG植保型无人机操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉因天气或者无人机自身原因，飞行器

不能正常运行，需要紧急着陆，保证无人机安全的操作，严格遵守飞行规范；要

求学生将飞机沿 1-2-3-4-5-6-1，每个端点处需要保持悬停 5s，航线方向和各数

值可由代表按实际情况调整。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  1台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  5kg 1台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

32、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
  



112

4-32：10KG植保型无人机操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉因天气或者无人机自身原因，飞行器

不能正常运行，需要紧急着陆，保证无人机安全的操作，严格遵守飞行规范；要

求学生将飞机沿 1-2-3-4-5-1，每个端点处需要保持悬停 5s，航线方向和各数值

可由代表按实际情况调整。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  1台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  10kg 1台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 

20 

33、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 
2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池
（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 
5、动力部分； 
6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 

 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 
①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无
人机电源。 
②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无
人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至
中间最低位置； 
③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，
无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人
机迅速离地。 
④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将
油门杆拉回中间位置。 
⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面
时，将油门杆迅速拉至最低位置。 
⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控
器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   

合计 
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4-33：10KG植保型无人机操作 

（1）任务描述 

无人机飞防是近几年发展起来的新兴植保作业方式。作为精准施药设备，植

保无人机提高了中国机械化施药作业面积，提高了农药利用率，而且具有作业效

率高、地形适应能力强、作业安全的特点。植保无人机作业速度会影响雾滴穿透

性、飘移性，随着作业速度的提高穿透性将会降低，雾滴在作物中下部的沉积减

少，而雾滴的飘移将会增加。要求学生熟悉因天气或者无人机自身原因，飞行器

不能正常运行，需要紧急着陆，保证无人机安全的操作，严格遵守飞行规范；要

求学生将飞机沿 1-2-3-4-5-1，每个端点处需要保持悬停 5s，航线方向和各数值

可由代表按实际情况调整。 

 

（2）实施条件 

考点提供的设备清单 

序号 名称 规格/技术参数 型号 数量 说明 

1 专用遥控器 7通道  1台 根据考生实际情况 

2 植保无人机  10kg 1台  

3 无人机专业电池 11200mha  2个  
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（3）考核时量 

考核时间为60分钟。 

（4）评分细则 

考核项目 内容 配分 考核点 得

分 

备注 

 

职 业 素 养

与操 作规

范 （20 分） 

飞行

前准

备 

 
20 

34、确定环境是否符合作业条件； 

2、规划飞行路线 

3、清点器件、设备，并摆放整齐。 

2、穿戴好防护用品。 

  

 

 

检查 

工作 

 

 

 

 

 

25 

1、确定无人机设备是否完好； 

2、确定遥控器电池（12V）、无人机电池

（25V）电量是否充足； 

3、确实GPS天线是否固定好； 

4、检查参数设置是否正常； 

5、动力部分； 

6、遥控器检查。 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 
飞 行 操

作（80 分） 

 

 

 

 

 

 

飞行

操作 

 

 
 
 
 
 
 

55 

1、安装螺旋桨，判断旋向。 

2、选择GPS模式，遥控器其余开关全部推

至最上端，左摇杆在正中间位置，右摇杆

（油门）在最低位置。 

3、启动： 

①先打开遥控器，确定GPS模式，再接通无

人机电源。 

②推遥杆至内八字形位置3秒左右，解锁无

人机，然后将摇杆推回初始位置，油门推至

中间最低位置； 

③向上推油门杆，当油门杆高于中心位置时，

无人机即将飞离地面，可多推油门，让无人

机迅速离地。 

④无人机离地后达到理想位置，然后迅速将

油门杆拉回中间位置。 

⑤降落时，应缓慢下降，待无人机接触地面

时，将油门杆迅速拉至最低位置。 

⑥待无人机停转后，先拆电池，再关闭遥控

器 

  
 
 
因操作

不当发

生炸机，

该成绩

作废。 
操作步

骤不当，

适当扣

分。 

 

 

异常情况 

  

 

扣分 

1、飞机不能正常起飞； 

2、飞机在空中不能稳定平飞； 

3、飞机不能正常滑行降落； 

4、炸机。 

  

工时 60 分钟   
合计   


