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源代码库
CNKI大成编客-原创作品库
个人比对库

时间范围: 1900-01-01至2020-04-23

检测结果
去除本人已发表文献复制比：  18.4%                                       跨语言检测结果：0%

去除引用文献复制比：18.4%                                            总文字复制比：18.4%

单篇最大文字复制比：7.6%（智能交通灯设计--硬件部分—-毕业论文设计）

重复字数：   [1071] 总字数：          [5835] 单篇最大重复字数：       [443]
总段落数：   [1] 前部重合字数：[285] 疑似段落最大重合字数：[1071]
疑似段落数：[1] 后部重合字数：[786] 疑似段落最小重合字数：[1071]

指  标： 疑似剽窃观点  疑似剽窃文字表述  疑似自我剽窃  疑似整体剽窃  过度引用

表  格： 0        公  式： 没有公式        疑似文字的图片： 0        脚注与尾注：0

 
  （注释：     无问题部分        文字复制部分        引用部分）

  疑似剽窃观点     (1)
  基于51单片机的交通信号灯设计-朱银龙
--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

1. 通过对数据的搜集和资料的搜集，我也巩固了很多的知识点，并有了更深的了解，我认为这些对我们以后

1. 基于51单片机的交通信号灯设计-朱银龙 总字数：5835
相似文献列表
去除本人已发表文献复制比：18.4%(1071)        文字复制比：18.4%(1071)        疑似剽窃观点：(0)

1 智能交通灯设计--硬件部分—-毕业论文设计 7.6%（443）

         - 《互联网文档资源（https://wenku.baidu.）》-  2018 是否引证：否
2 成果评分表 - 百度文库 3.9%（229）

         - 《互联网文档资源（https://wenku.baidu.）》-  2019 是否引证：否
3 153大专护理2班组附件表 (1)李小玲 3.6%（208）

        李小玲 - 《高职高专院校联合比对库》- 2018-05-17 是否引证：否
4 153大专护理2班组附件表 (1)李小玲 3.6%（208）

        李小玲 - 《高职高专院校联合比对库》- 2018-05-18 是否引证：否

https://wenku.baidu.com/view/85888a6f0640be1e650e52ea551810a6f524c8a6.html
https://wenku.baidu.com/view/85888a6f0640be1e650e52ea551810a6f524c8a6.html
https://wenku.baidu.com/view/ffaa7c406e1aff00bed5b9f3f90f76c660374c02.html
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5 1502697204_田庄_咳嗽风热证疾病的初步诊疗方案 3.5%（204）

        田庄 - 《高职高专院校联合比对库》- 2019-06-02 是否引证：否
6 121003400508-林诗毅-基于单片机的公交来车提示系统 2.6%（153）

        林诗毅 - 《大学生论文联合比对库》- 2016-05-06 是否引证：否
7 14031023_李畅_基于单片机的公共汽车自动报站系统设计 2.4%（139）

        李畅 - 《大学生论文联合比对库》- 2018-05-10 是否引证：否
8 浅谈PLC发展 0.9%（53）

        韩秀梅; - 《新课程(下)》- 2011-11-28 是否引证：否
9 pid温度控制开题报告.doc 全文-职业教育-文档在线 0.8%（49）

         - 《互联网文档资源（http://max.book118.c）》-  2016 是否引证：否
10 [工学]智能交通灯111 - 豆丁网 0.8%（45）

         - 《互联网文档资源（http://www.docin.com）》-  2012 是否引证：否
11 基于51单片机的交通灯智能控制系统 0.6%（37）

        侍金凤; - 《科技信息》- 2010-12-15 是否引证：否

  原文内容

        基于51单片机的交通信号灯设计
        专业名称：
        责任领导：
        班级名称：
        学生姓名：
        指导教师：
        设计题目：
        工业过程自动化技术
        仪表3171
        朱银龙
        戴毓
        蒋丹
        二〇二〇年五月
        学生毕业设计成果
        学生毕业设计成果要求
        1、学生毕业设计成果要全面概述了毕业设计思路、毕业设计成果形成过程、成果特点等；相关文档结构完整、要素齐全
、排版规范、文字通畅，表述符合行业标准或规范要求。字数应不少于4000字。
        2、毕业设计成果要能正确运用本专业的相关标准，逻辑性强，表达（计算）准确；引用的参考资料、参考方案等来源可
靠；能体现本专业新知识、新技术、新工艺、新材料、新方法、新设备、新标准等。
        3、学生毕业设计成果应表现为物化产品、软件、文化艺术作品、方案等形式。其中，表现形式为物化产品、软件、文化
艺术作品的，须另附说明（内容包括毕业设计思路、毕业设计成果形成的过程及特点等）。学生毕业设计成果不得以论文、实
习总结、实习报告等形式替代。
        4、严禁剽窃、抄袭他人成果；不得与他人成果内容完全雷同或基本相同。
        5、文本格式规范必须符合一下要求。
        (1)使用A4纸，页面设置为左边距为3厘米，上、下边距和右边距为各为2.5厘米。正文统一为小四仿宋体，全文首行缩进
2字符，行距为26磅。
        (2)全文不要超过四级标题，文章标题为三号黑体加粗，居中，段后0.5行，副标题四号黑体，居中，段后1行，若文章无副
标题，须将标题的段后间距设为1行；一级标题为四号仿宋体加粗，段后0.25行；二级标题为四号仿宋体，段后0.25行；三级标
题为小四号仿宋体加粗，段后0.25行；四级标题为小四号仿宋体，段后0.25行。
        (3)目录只显示三级目录，字体为小四仿宋体，行距为1.5倍行部距。页脚中插入页码，仿宋体六号居中。
        (4)表格居中，标题仿宋体小四加粗居中，段后0.5行；表格的表头行为小四仿宋体正中，表格中的数据行为小四仿宋体
，并需进行合理格式设置。图片标号仿宋体五号居中，段前、段后各0.25行。
        (5)参考文献用样文中的规定格式，顶行，字体为五号仿宋体，行距为24磅。
        6、承诺书中的签字和日期必须由本人亲笔签字，不得打印或代签。
        学生毕业设计真实性承诺书
        本人郑重承诺：我所递交的毕业设计材料，是本人在指导老师的指导下独立进行完成的；除文中已经注明引用的内容外

http://www.cnki.net/kcms/detail/detail.aspx?filename=XKCS201111398&dbname=cjfdtotal&dbcode=cjfd&v=
http://max.book118.com/html/2015/0201/11979279.shtm
http://www.docin.com/p-491134096.html
http://www.cnki.net/kcms/detail/detail.aspx?filename=KJXX201035368&dbname=cjfdtotal&dbcode=cjfd&v=
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，不存在有作品（产品）剽窃和抄袭他人成果的行为。对本设计的共同完成人所做出的贡献，在对应位置已以明确方式标明。
若被查出有抄袭或剽窃行为，或由此所引起的法律责任，本人愿意承担一切后果。
        学生（确认签字）： 签字日期：
        指导教师关于学生毕业设计真实性审核承诺书
        本人郑重承诺：已对该生递交的毕业设计材料中所涉及的内容进行了仔细严格的审核，其成果是本人在的指导下独立进行
完成的；对他人成果的引用和共同完成人所做出的贡献在对应位置已以明确方式标明。不存在有作品（产品）剽窃和抄袭他人
成果的行为。若查出该生所递交的材料有学术不端的行为，或由此所引起的法律责任，本人愿意承担一切责任。
        指导教师（确认签字）： 签字日期：
        目录
        一、成果简介………………………1
        二、设计思路………………………1
        三、设计过程………………………2
        (一) 硬件部分………………………2
        （二）软件部分………………………4
        1.软件设计要求………………………4
        2.软件程序设计流程图………………………4
        2.软件程序设计………………………5
        （三）安装与调试………………………6
        1.系统的制作………………………6
        2.系统的焊接………………………6
        3.系统的调试………………………7
        4.系统的验证………………………7
        5.系统有待改进………………………9
        6.仿真运行结果截图………………………9
        7.仿真结果………………………10
        四、成果特点………………………11
        五、收获与体会………………………11
        参考文献………………………13
        基于51单片机的交通信号灯设计
        一、成果简介
        中国是一个历史悠久、人口众多的国家。随着社会经济的发，以及社会的现代化、人们的生活水平逐渐的提高，那么汽车
是人们必不可少的交通工具。城市交通问题越来越受到人们的关注。人，车，路关系的协调已成为交通管理部门需要解决的重
要问题之一。随着社会经济的快速发展和城市化进程的加快，机动车数量迅速增加，公路上的公交车大卡车以及各种私家车
，自行车、电动车、还有行人。造成交通拥堵、交通事故频发、空气噪声污染严重，以及交通系统运行的效率急剧下降。每到
高峰期就造成严重的交通堵塞，它给人们的日常出行带来了巨大的麻烦。为了改善这种状况，减少交通道路的压力。很多人通
过研究和发明，基本上解决了这个问题。通常有两种方法可以解决这个问题。一是多建一些桥，多修一些路，这是改善道路交
通状况的最直接方式，但是由于城市中心的拆迁限制，土地资源紧缺，需要大量投资并难以实施。二是在现有道路交通条件下
实施交通管制和管理，充分利用现有道路通行能力。经过大量的事实研究，证明该方法是最有效,最可行的。
         因此，交通灯已进入我们的视野。交通信号灯的目的是使用适当的操作方法，以确保通行的安全和个人的安全，并且规范
交通秩序。熙熙攘壤的街头，人流车水有条不紊地行进着，靠的是交通灯的指挥作用，交通灯的绿、红、黄灯交替工作着，指
挥着交通，维持着秩序。他将是我们旅行的最好保证。
         该设计采用单片机AT89C51作为中心设备来设计交通信号灯，从而模拟交叉路口交通信号灯的各种状态显示。设计由单
片机AT89C51，LED灯，液晶显示板及若干按键组成。该软件在c语言编程中实现。主要编写主程序、数字管显示程序、密钥
扫描程序和延迟程序，并通过仿真实现交通灯的功能。操作简单，设计简单易懂，成本低。没有比改善城市交通拥堵更好的了
。
        二、设计思路
        1）分析当今交通枢纽和各种交通规律的基本控制技术，确定交通系统运行的总体设计，结合国家交通法则。包括路口的
具体交通规划设计和系统应具有的各种功能。不仅有信号灯，还有倒计时显示提示、单向通车按钮、和紧急情况按钮。（如图
1）
        B道

        V
        A道
        图1信号灯转换状态图
        2）本次设计采用单片机AT89C51为中心器件，Keil4为编程软件来设计交通信号灯控制器，系统实用性强、操作简单。启
动该系统，进行试验。假设A道有车先按下A通道试验开关，A通道绿灯亮起、B道红灯亮起。或者B道有车，B道亮红灯、A道
亮绿灯。之后回复正常工作，A道绿灯亮起，B道红灯亮起，20s之后A道黄灯闪烁5s变为红灯亮20s，B道变为绿灯亮20s，之
后B道黄灯闪烁5s，变为红灯，并以此循环。并且LCD液晶显示屏显示倒计时以及对应的道路及信号灯的状态。如果有紧急情
况，A道、B道均变为红灯，紧急情况解除，信号灯回复正常工作。
        3）通过AT89C51单片机控制LCD液晶显示屏，LED灯等，来实现交通信号灯的模拟。此设计（如图2）
        A道信号灯液晶显示器负载电阻
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         单片机
        AT89C51
        控制电路B道信号灯
        信号灯译码驱动
        图2 组成结构
        三、设计过程
        (一) 硬件部分
        1)交通灯模块

        十字路口交通灯有三种信号灯组成，绿灯是通行信号、红灯是禁行信号、黄灯是警告信号。下图是交通灯电路。（如图
3）

        图3 LED灯电路
        正常工作A/B道，绿灯常亮时间为20s，黄灯闪烁时间为5s，红灯和绿灯相反。
        2）LCD显示模块
        LCD显示屏用于显示倒计时和信号灯的工作状态，可以很清晰的显示出来，（如图4）

        图4 LCD显示电路
        表1管脚介绍

编号 符号 引脚说明 编号 符号 引脚说明
1 Vss 电源地 9 D2 数据口I/O
2 VDD 电源正极 10 D3 数据口I/O
3 VL 液晶显示对比度调节端 11 D4 数据口I/O
4 RS 数据/命令选择端（H/L 12 D5 数据口I/O
5 R/W 读写选择端（H/L） 13 D6 数据口I/O
6 E 使能信号 14 D7 数据口I/O
7 D0 数据口I/O 15 BLA 背光电源正极
8 D1 数据口I/O 16 BLLK 背光电源负极

        编号符号引脚说明编号符号引脚说明
        1 Vss 电源地 9 D2 数据口I/O
        2 VDD 电源正极 10 D3 数据口I/O
        3 VL 液晶显示对比度调节端 11 D4 数据口I/O
        4 RS 数据/命令选择端（H/L 12 D5 数据口I/O
        5 R/W 读写选择端（H/L） 13 D6 数据口I/O
        6 E 使能信号 14 D7 数据口I/O
        7 D0 数据口I/O 15 BLA 背光电源正极
        8 D1 数据口I/O 16 BLLK 背光电源负极
        （二）软件部分
        1.软件设计要求
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        1）利用四组红、黄、绿LED作为交通信号灯。一、二组相互对应为A道信号灯。三、四组相互对应为B道信号灯。
        2）模拟开关：模拟A道有车或B道有车。
        3）交通灯启动,A道绿灯亮起20s,20s之后A道黄灯闪烁5s，之后亮起红灯20s。B道绿灯亮起20s，20s之后黄灯闪烁5s，亮
起红灯。以此循环。
        4）LCD液晶显示屏显示A\B道信号灯的颜色和对应的时间。
        5）紧急突发情况，要求A\B道均变为红灯。紧急情况接触，要求信号灯复位。
        2.软件程序设计流程图
        1）总体流程图（如图5）
        开始
        初始化
        倒计时显示
        信号灯
        按键检测
        图5 总流程图
        2）主程序流程图（如图6）
        开始
        AT89C51
        调试
        AT89C51
        正常运行
        Key_int0=1
        Key_int1=1
        B道绿灯亮5s
        A道亮红灯
        A道绿灯亮5s
        B道亮红灯
        A道有车B道无车
        通行20s
        A道黄灯闪烁
        闪烁5s
        A道红灯
        禁止20s
        B道有车A道无车
        通行20s
        B道黄灯闪烁
        闪烁5s
        B道红灯
        禁止20s
        紧急状况kuang况
        A道亮红灯
        B道亮红灯
        是否解除
        图6 主程序流程图
        2.软件程序设计
        主程序段
        void main(void)
        { uchar dis_time;
        void inter0(void);
        void inter1(void);
        t_init();
        int_init();
        Initlcd( );
        while(1)
        {
        Dis_str(0,0,"A_ROAD_RED");
        Dis_str(1,0,"B_ROAD_GRE");
        P1=0;
        for(dis_time=20;dis_time>0;dis_time--)
        {
        a_red=1;
        b_green=1;



“中
国

知
网

”大
学

生
论

文
检

测
系

统
（

高
职

高
专

版
）

- 6 -

        display(12,dis_time,12,dis_time);
        delay1s(10);
        }
        （三）安装与调试
        1.系统的制作
        1)根据电路图，列出组件列表，按照列表在实验室中找到相应的组件，并根据各自组件的包装绘制系统的pcb图。
        2)检查一遍各个元器件，是否有坏的。
        3）准备一个全新的通用板。规划通用板的布局。
        4）然后将每个元件安装在通用版的对应位置。
        2.系统的焊接
        在组件的焊接过程中，有几点需要注意：
        1）先焊接跳线，然后焊接较低的部件，最后焊接较大、较高的部件和飞线。
        2）在焊接过程中，应注意焊接质量，避免焊接质量问题的发生，如空焊，虚焊和桥接。
        3）在焊接过程中，避免电烙铁温度过高，燃烧部件。
        4）极性元件在安装焊接时必须注意电路图，务必注意接线，避免连接错误的引脚。
        3.系统的调试
        焊接电路板完成后。检查所有部件是否被烧毁或损坏，并在可用时更换。然后用万用表检查并在正确后开始调试。电源调
试，一般部件安装正确，电源可以正常工作。然后逐个调试，直到系统完成。
        4.系统的验证

        在以上的所有的步骤都完成后，开始系统的验证，将原先编写好的程序进行调试，待调试成功（如图7），添加到仿真图
中的单片机中（如图8），进行仿真验证（如图9）。开始根据您设置的控制方法来操作系统，并操作系统的每个部分，看看系
统是否有问题，或者控制方法是否有漏洞。出现漏洞的原因是它们出现在硬件还是软件上。将检查所设想的所有问题，以确保
系统正常运行，并确保在确认系统正常运行之前，按照设计的控制方法加以实施。
        图7程序调试成功图

        图8 添加程序图
        5.系统有待改进
        随着社会的不断进步，交通越来越发达，车流量越来越多，交通堵塞日益严重，那么此系统应用于今天的交通是远远不够
的。那么此系统应该在加一个智能报警模块，和一个红外线检测模块，以此来提醒司机，和检测车流量，限制车流量，来缓解
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交通压力，提高交通的畅通性。

        图9仿真验证流程图
        6.仿真运行结果截图
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        用Proteus进行仿真，模拟基本的交通信号灯。（如图10）
        图10 Proteus仿真界面
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        初始化运行程序时，A道亮绿灯B道亮红灯，LCD显示屏第一行显示A道信号灯状态，第二行显示B道信号灯状态。按下
SW2或SW3,相对应的A道或B道绿灯亮起5s，以及对应的B道或A道红灯亮起（如图12）。闭合SW4，当有紧急情况时，按下
SW1，A/B道均为红灯（如图13），解除紧急情况，点动一下SW4，断开SW1，A道绿灯亮起，B道红灯亮起恢复正常（如图
11）。
        图11 正常状态图图12 A/B道模拟图图13 紧急情况模拟图
        7.仿真结果
        本次课题用Proteus设计出硬件电路，用Keil uVision4编写程序共同完成课题的仿真，基本完成了交通信号灯的模拟。
        功能的实现主要是通过程序来实现，SW2和SW3是调试开关，SW1和SW4是紧急情况按钮。当交通信号灯系统启动后。
首先，进行调试，SW2是A道调试、SW3是B道调试。按下SW3，A道绿灯亮起、B道红灯亮起，然后复位SW3。在按下
SW2,B道绿灯亮起、A道红灯亮，然后复位SW2。调试完成。进入正常工作状态：A道有车B道无车，B道红灯亮起，A道绿灯
亮20s，20s之后变为黄灯闪烁5s之后变为红灯，B道绿灯立即亮起，此时B道有车A道无车，绿灯亮20s之后变为黄灯闪烁5s之
后变为红灯，并以此循环。在此过程中，LCD液晶显示屏始终显示交通信号灯的倒计时时间和状态。
        闭合SW4,进去检测紧急情况状态，有紧急情况，按下SW1，A/B道均变为红灯，LCD显示屏暂停，断开SW1、SW4,交通
灯回复正常状态，LCD显示屏回复。仿真到此结束。
        四、成果特点
        交通灯的设计，它保证交通安全的前提下最大限度地提高了交通效率，对缓解交通阻塞,提高畅通率具有十分现实的意义。
方便、简洁、快捷、好用。具有很大的实用功能。
        此次设计实现的主要功能是:十字路口交通灯;倒计时时间的显示。它主要包含了三大模块:交通灯电路图的设计;单片机主控
电路的设计;LCD液晶屏时间显示的设置。在发生交通事故时，可以启动紧急情况，保证了交通安全，和事故处理的方便性，和
快捷性。也可以单方面的进行A/B车道进行有车无车的调试。
        五、收获与体会
        在完成设计的过程中，虽然大大小小的困难遇到了很多。但是在老师的指导和同学的帮助以及我个人的努力下，我很幸运
地解决了这些问题。
         通过这次毕业设计的制作，我在各个方面都学到了很多。特别是对专业知识的理解和掌握。通过咨询和搜索信息，我还整
合了很多知识。通过对数据的搜集和资料的搜集，我也巩固了很多的知识点，并有了更深的了解，我认为这些对我们以后的工
作有很大的影响。
         毕业设计即将结束，通过毕业设计的制作，我觉得这个毕业设计不仅考察了我们在大学三年学到的东西，更重要的是，运
用了我们学到的知识来练习和测试我们的综合能力。在这个过程中虽然遇到了很多困难，但是通过老师的指导，同学们的帮助
和自己的努力，我解决了所遇到的问题。由此我也学到了很多，获得了很多。
         在完成毕业设计的过程中，我发现我几乎忘记了我过去所学到的一切知识点。它涉及到的一些相关的知识点，我都非常的
模糊。因此，我认真地巩固和理解我过去学到的专业知识。并且我花费了很长的时间，阅读了大量的关于单片机的书籍。通过
这一次阅读，我学到了许多。
         总而言之，我觉得我只能顺利完成这个毕业设计。除了自己的不懈努力，和老师的细心指导，学生的帮助是密不可分的。
没有老师的细心指导，我自己就无法克服这些问题;没有学生的帮助，我对我学到的许多知识都没有深刻的理解。
        通过这次交通信号灯的设计，使我们更能体会到交通的重要性，以及对交通法则有了更新的认识。
         在这里，我要对指导我、帮助我、关心我的同学和老师们表示深深的感谢。尽管是一次小小的毕业设计，但使我得到大大
的收获。
         同时，我还要感谢学校图书馆为我提供了丰富的信息，这给了我很多帮助！
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--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
1. 通过对数据的搜集和资料的搜集，我也巩固了很多的知识点，并有了更深的了解，我认为这些对我们以后

  疑似剽窃文字表述
--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

1. 毕业设计成果要全面概述了毕业设计思路、毕业设计成果形成过程、成果特点等；相关文档结构完整、要素齐全、排版
规范、文字通畅，表述符合行业标准或规范要求。

2. 交通工具。城市交通问题越来越受到人们的关注。人，车，路关系的协调已成为交通管理部门需要解决的重要问题之一
。

3. 系统的焊接
在组件的焊接过程中，有几点需要注意：
1）先焊接跳线，然后焊接较低的部件，最后焊接较大、较高的部件和飞线。
2）在焊接过程中，应注意焊接质量，避免焊接质量问题的发生，如空焊，

4. 控制方法来操作系统，并操作系统的每个部分，看看系统是否有问题，或者控制方法是否有漏洞。出现漏洞的原因是它
们出现在硬件还是软件上。将检查所设想的所有问题，以确保系统正常运行，并确保在确认系统正常运行之前，按照设
计的控制

5. 保证交通安全的前提下最大限度地提高了交通效率，对缓解交通阻塞,提高畅通率具有十分现实的意义。方便、
6. 具有很大的实用功能。

此次设计实现的主要功能是:十字路口交通灯;倒计时时间的显示。它主要包含了三大模块:交通灯电路图的设计;
7. 虽然大大小小的困难遇到了很多。但是在老师的指导和同学的帮助以及我个人的努力下，我很幸运地解决了这些问题。

 通过这次毕业设计的制作，我在各个方面都学到了很多。特别是对专业知识的理解和掌握。通过咨询和搜索信息，
8. 觉得这个毕业设计不仅考察了我们在大学三年学到的东西，更重要的是，运用了我们学到的知识
9. 综合能力。在这个过程中虽然遇到了很多困难，但是通过老师的指导，同学们的帮助和自己的努力，我解决

10. 顺利完成这个毕业设计。除了自己的不懈努力，和老师的细心指导，学生的帮助是密不可分的。没有老师的细心指导，
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