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【问题及回答要点】  

1、简述一下你们的设计内容。 

1、主电路主要是在分拣传送系统运行过程中对分拣传送系统的电源进行输

送及电路运行状态的监控，以确保分拣传送系统能够正常运行。 

2、控制电路是控制大小球分拣传送控制系统的操作过程进行监控，比如：

大小球分拣传送控制系统，启动之后，开始下降，如果遇到大球，则不会碰到下

限位开关，延时 3 秒吸球，随后上升，当上升碰到上限位开关时，开始右移，碰

到右大球限位开关，开始下降，碰到下限位开关，开始释放，延时 3秒，开始上

升，然后返回原位，开始循环工作。 

2、你负责的部分主要做了些什么？ 

我负责硬件电路的设计与安装，对于大小球分拣传送系统安装原则是：安装

一个电动机，以控制分拣传送系统的运行。电机可以选用 YZ 系列，YZ 系列为鼠

笼型异步电动机，要旋转起来的先决条件是具有一个旋转磁场，一般定子绕组为

绕线式，三相电源相与相之间的电压在相位上是相差 120 度的，三相异步电动机

定子中的三个绕组在空间方位上也互差 120 度，这样，当在定子绕组中通入三相

电源时，定子绕组就会产生一个旋转磁场；转子绕组为鼠笼或绕线式，以鼠笼式

转子绕组为例，定子绕组产生旋转磁场后，会在机壳、定子及转子铁心和气隙中

形成磁通回路，转子导条将切割旋转磁场的磁力线（旋转的磁场切割静止不动的



导条）而产生感应电流（可以用右手定则判定感应电流方向），转子导条中的电

流又与旋转磁场相互作用产生电磁力（可以用左手定则判定力的方向），电磁力

产生的电磁转矩就会驱动转子沿旋转磁场方向旋转起来。一般情况下，电机的实

际转速会低于旋转磁场的同步转速。 
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